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	本项目技术主要应用于智能船舶、无人艇领域，目前已应用至本单位的水面无人驾驶清洁船、无人驾驶游船6款标
	应用1：水面无人驾驶清洁船系列产品。通过本项目技术，清洁船能够准确识别水面垃圾、障碍物等并进行收集，
	应用2：水面无人驾驶游船系列产品。可实现自动巡航、自主避障、自主靠泊等功能，提高游船行驶的安全性、体
	应用3：应用至水利作业类船舶。如底泥洗脱船，疏浚挖泥船等，可实现船舶的定点作业、区域遍历、自主返航等
	应用4：应用至海洋观监测、风电运维无人艇。可实现无人化的点位动力定位、观监测路线、运维路线的自主航行
	应用5：系统应用至内河/海洋救援艇。实现高海况、大干扰条件下船只的自主巡航、人员搜索、自动跟随等，避
	应用6：系统应用至大型货运船舶。智能航行系统，实现态势感知、自主避碰、自主航行等功能，已在浙江货运船
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